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Alcances



Escenarios
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En colaboración con SANT QUETZAL



Escenarios – Conjuntos de datos abiertos
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Así pinta el trabajo relacionado
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Si se pudiera comparar
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La señal de entrada es clave
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La comparación
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VIGIA: Vigilancia InteliGente para Identificación desde el Aire
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Así lo implementamos 

En colaboración con SANT QUETZAL



VIGIA: Procesamiento y mejora de la imagen

Zobeida Guzmán  |  UDLAP | ININDETEC



VIGIA: Modelos de detección
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VIGIA: RGB & NIR
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VIGIA: Modelos de detección vs VLM 
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Conclusiones

Hasta ahora

• Identificación de escenarios con 

procesamiento de imágenes bajo demanda

• Modelos de detección ajustados para 

vehículos

• RGB+NIR bajo demanda

• VLM 

• UI + procesamiento local

Siguientes pasos

• Colección de conjunto de datos, bajo 

contexto y balanceado

• Entrenamiento de modelos de detección

• Integración de modelos VLM y V+LLM bajo 

contexto
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Gracias
¿Preguntas?

Zobeida Guzmán
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